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ir erhalten bleiben. Der eventuell
« veiraum (kleiner als ein Polpaar) wird nicht ausgefilic

Die Streifen dirfen nur an den Polmarkierungen ge-
trennt werden. Die Linge der Magnetstreifen beider Fel-
gen muB gleich sein.
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Polfelder anpassen

Beispiel eines angepaBten Mugnetstreifens
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entstandene  3.2. Einbau der Radsensoren SY 510/30

Sensor mit Leitung

Hinweis: Der Navigationsrechner des Systems SY 510/30
kann speziell nur die Signale der zugehdrigen Hall-Senso-
ren verarbeiten, Daker darf der Rechner niemals mit
ODO-Meter-Sensoren des Systems SY 510/00 verwen-
det werden und umgekehrt. Die beiden Rechnertypen
unterscheiden sich nur durch die Nummer auf dem Ty-
penschild.

3.2.1. Die Radsensoren

Bei dem CARiN-System 510/30 kommen Hall-Sensoren
zum Einsatz. Die Hall-Sensoren diirfen nur im System
SY 510 /30 eingeserzt werden.

3.2.2. Einbaugrundsiitze

Es ist verboten, die Haltebiigel fiir die Radsenso-
ren an tragende Teile zu schrauben.

Es ist verboten, in tragende Teile zu bohren.

Der Kunde muB iiber die Lage und die Funktion
der Radsensoren in Kenntnis gesetzt werden, da
bei einem Radwechsel der Sensor beschidigt
werden oder sich seine Position verdndern kann.

Die Radsensoren werden an den nicht angetriebenen
Achsen des Fahrzeuges befestgt.
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~ie Haltebiigel fiir die Radsensoren miissen an den Tei-
«<n der Radaufhiingung befestigt werden, die sich relativ
zur Radnabe nicht bewegen.

Der Radsensor muf in einem geschiizten Bereich mon-
tiert werden. Yorzugsweise oberhalb der Radachse.

Die Halterung des Radsensors sollte so ausgefihrt wer-
den, daB der Sensor bei einem Wechsel von Sommer-
auf Winterbereifung (und umgekehrt) auch die Magnet-
streifen in den gewechselten Felgen erreichen kann.

Im Servicefall mufl der Radsensor bis zur ersten Klemm-
verbindung ausgetauscht werden.

Befestigter Hall-Sensor

Geeignete Befestgungspunkte sind z.B. die Bremsabdek-
kungen und die Befestigung der Bremssattel.

Sollte die Linge des Montagewinkels nicht ausreichend
sin mufl der Lochstreifen zu dessen Verlingerung ver-

wendet werden,
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3.2.3. Radsensor-Halterung

e e B

Sensor in den Montagewinkel einschieben

Den Sensoren liegt ein Montagewinkel und .ein Loch-
streifen bei. Die Sensoren werden im Montagewinkel nur
gingeklipst. Dabei ist darauf zu achten, daB die Kerbe im
Sensor in die entsprechende Aufnahme des Montagewin-
kels einrastet.

Abstand Magnetstreifen - Radsensor

{. Radsensor
2. Magnetstreifen

Der Abstand der Hall-Sensoren vom Magnetstreifen ist
3.. 5 mm. Die Vorderkante des Sensorhalters muf} Uber
der Kante des Magnetstreifens ausgerichtet werden.
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".2.4. Verlegen der Sensorleitungen in das
Fahrzeuginnere

Verlegen der Leitungen enmtlang der Radaufhdngung

Das Radsensorkabel darf nicht an Teilen der Auspuffania-
ge befestigt werden.

Beim Verlegen der Leitungen ist darauf zu achten, dafl
die Leitungen beim Einfedern des Rades nicht gespannt
werden, nicht schevern und auch keinen sonstigen me-
chanischen Belastungen ausgesetzt werden.

Durchfithrung in dos Fohrzeuginnere

An der Durchfiihrung in das Wageninnere auf wasser-
dichten AbschluB achten.

Auf wasserdichten Abschlufi aochten
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Als vorteithaft hat es sich erwiesen, die Leitung vom
Sensor entlang bereits vorhandener Leitungen in das
Wageninnere zu verlegen. Die Sensorleitungen kénnen
dabei mit Kabelbindern an den vorhandenen Leitungen
befestigt werden.

3.3, Einbau der Radsensoren SY 510/00

ODO-Meter-Sensor mit Leitung

Hinweis: Der Navigationsrechner des Systems SY 510/00
kann speziell nur die Signale der zugehérigen ODO-Me-
ter-Sensoren verarbeiten. Daher darf der Rechner nie-
mals mit Hall-Sensoren des Systems SY 510/30
verwendet werden und umgekehrt. Die beiden Rechner-
typen unterscheiden sich nur durch die Nummer auf
dem Typenschild.

3.3.1. Die Radsensoren

Bei dem CARIN-System 510/00 kommen ODO-Meter-
Sensoren zum Einsatz. Die ODO-Meter-Sensoren diirfen
nur im System SY 510/00 eingesetzt werden,

3.3.2. Einbaugrundsitze

Es ist verboten, die Haltebiigel fiir die Radsenso-
ren an tragende Teile zu schrauben.

Es ist verboten, in tragende Teile zu bohren.

Der Kunde mufl Uber die Lage und die Funktion
der Radsensoren in Kenntnis gesetzt werden, da
bei einem Radwechsel der Sensor beschidigt
werden oder sich seine Position verindern kann.

Die Radsensoren werden an den nicht angetriebenen
Achsen des Fahrzeuges befestigt.

Die Haltebigel fir die Radsensoren miissen an den Tei-

len der Radaufhiingung befestigt werden, die sich relativ
zur Radnabe nicht bewegen.
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Der Radsensor muf} in einem geschiitzten Bereich mon-
tiert werden. Vorzugsweise oberhalb der Radachse. @ max. {0°

Die Halterung des Radsensors solite so ausgefiihrt wer- . etk &1 Richtig
den, daB der Sensor bei einem Wechsel von Sommer- 5 :

auf Winterbereifung (und umgekehrt) auch die Magnet-
streifen in den gewechselten Felgen erreichen kann.

Im Servicefall mul} der Radsensor bis zur ersten Klemm-
verbindung ausgetauscht werden.

Falsch

Yerdrehwinkel

Der Verdrehwinkel o darf maximal 10° betragen.

O—+ 0

Befestigter ODO-Sensor
. A=3—-5mm

Geeignete Befestigungspunkte sind z.B. die Bremsabdek- &”k :

— X
kungen und die Befestigung der Bremssatel, =
. 4

/ O

3.3.3. Radsensoren-Halterung Abstand Magnetstreifen ~ Radsensor

’ [do 1. Halter
{k—'@ "‘. AT . Richtig 2. Radsensor
@ l 3. Mirrenmarkierung
s o o JI @ } 4, Magnetstreifen
Der Absuand A zwischen Magnetstreifen und Sensor
mufB 3 -5 mm betragen.

Falsch

i B max. § mm
Aomin I mm
Zentrieren des Sensors . A—

Der Radsensor mufl zum Magnewstreifen mittig ausge- :
richtet werden.
Anstellwinkel
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Der maximale Ansteliwinkel ist in obenstehender Abbil-
dung dargestellt. Dabei ist Abstand A min. 3 mm und
Abstand B max. 5 mm,

'”'%

Ausrichten des Radsensors

Beim Ausrichten des Radsensors mul} darauf ge-
achtet werden, daB} die Felgen auch unrund sein
kbnnen.

Richtig Sonderfall
o omax. 207 ot max, 30° 5 =90°
: Y
H ;)‘ 3 w-—.____
w7 (==
1 3/
g N /
o };’ ™, fv‘
f / \\ //
<3 B ooy .
fosescrmrmnscsrann m———
; -» mmmmm S
RN
Rotationswinkel

Cer Radsensor sollte senkrechr diber dem Magnewtrel-
fen befestigt werden. Der Rotationswinkel ¢ darf dabel
big 20° betragen,

Im Sonderfall kann der Radsensor waagereshe (3 = 9C%)
montiert werden.

Hiertel darf der Montsgebiigel nicht zuf der Magnec-
streifenseite befestigt werden, da sonst das Magnedfeld
besinflullc werden k&nnzte.

Philips Car Systems o

L max, %0 mm
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Freie Linge L des Montagebiigels

Der Radsensor darf nicht mechanisch schwingen. Wenn
die Freie Linge L mehr als 90 mm betrige, mul3 der
Biige! verstirkt werden.

3.3.4. Verlegen der Sensorleitungen in das
Fahrzeuginnere

e et

Auf das Einfedern des Rades gchten

Das Radsanscrkabel darf nicht an Teilen der Auspuffania-
ge befestigt werden, .
Beim Verlegen der Leitungen ist darauf zu achten, daf
die Leitungen beim Einfedern des Rades nicht gespannt
werden, nicht scheuern und auch keinen sonstigen me-
chanischen Belastungen ausgesetzt werden.
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Durchfilhrung in das Fahrzeuginnere

An der Durchfiihrung in das Wageninnere auf wasser-
dichten AbschluBl achten.

Auf wasserdichten Abschlull achten

Als vorteilhaft hat es sich erwiesen, die Leitung vom
Sensor entlang bereits vorhandener Leitungen in das
Wageninnere zu verlegen. Die Sensorleitungen kénnen
dabei mit Kabelbindern an den vorhandenen Leitungen
befestigt werden.

4. Kompal

4.1. Allgemeine Hinweise

ver KompaB wird durch verschiedenste Dinge innerhalb
und auBerhalb des Fahrzeugs beeinfluBc. EinfluB auf den
Kompall haben unter anderem die Lichtmaschine, ein
Stahischiebedach, Lautsprecher, das Ein- und Ausschalten
von Scheinwerfern, die heizbare Heckscheibe, Raifen,
Sennenrollos, Scheibenwischer sowie elektrische Leitun-
gen.

Dabei ist auf ausreichenden Abstand zu elektronischen
Geriiten zu achten (min. 20 cm). Bei aktiven Antennen
ist ein Sichheitsabstand von mindestens 10 c¢m einzuhal-
ten,
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AuBlerhalb des Fahrzeuges kénnen StraBenbahnschienen,
U-Bahntunnel, Stromleitungen, Stahlbetongebiude und
Briicken die MeBwerte des Kompasses verfdlschen.

4.2. Einbau

Der KompaB wird an der Dachinnenseite unter dem
Himmel montiert.

Einbauplatz des Komposses

Vorteil: Der KompaB ist weit entfernt von Stéreinfliissen.

Als Sonderfall ist der Einbau unter oder auf der Hutabla-
ge mbglich.

Nachteit: Je nach Beladung des Kofferraumes gibt es ne-
gative Einflisse auf den KompaB. AuBerdem befindet er
sich niher an der Fahrbahn und simtlichen Stérungen,
die von dort ausgehen wie StraBenbahnschienen oder
U-Bahntunnel. Eine Beeinflussung durch auf der Hutabla-
ge befindliche Gegenstinde ist ebenfalls nicht auszu-
schlieBen,

Eventuell dort vorhandene Laugsprecher sind nicht von
Nachteil, da deren Magnetfelder konstant sind und bei
der Kalibrierung kompensiert werden.

In der Nihe des Kompasses diirfen keine elektrischen
Leitungen veriaufen.
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